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® SchlieBeinrichtung, insbesondere fur Fahrzeuge 

@ Die Erfindung betrifft sine SchlieBeinrichtung, insbe- 
sondere fur ein Fahrzeug, mit einem ein Funktionsele- 
ment antreibenden Stellantrieb zur Einstellung verschie- 
dener Funktionsstellungen sowie einer Positionserfas- 
sungseinrichtung, insbesondere einem Potentiometer, 
zur Erfassung der Position des Funktionselementes, die 
erfindungsgemaB dadurch gekennzeichnet ist, dalS die 
Positionserfassungseinrichtung als eine vormontierte 
.Einheit ausgebildet ist, wobei diese Einheit iiber Verbin- 
dungsmittel mit dem Funktionselement verbindbar ist. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft eine SchlieBeinrichtung, insbeson- 
dere fur ein Fahrzeug, gemaB den Merkmalen des Oberbe- 
griffes des Patentanspruches 1. 

Aus dem amerikanischen Patent US 5,240,296 ist eine 
SchlieBeinrichtung, insbesondere fur ein Fahrzeug, bekannt, 
wobei ein Stellantrieb vorgesehen ist, der ein Funktionsele- 
ment antreibt, wobei mittels dieses Funktionselementes ver- 
schiedene Funktionsstellungen der SchlieBeinrichtung ein- 
stellbar sind. Bei diesen Funktionsstellungen handelt es sich 
urn die Funktion "diebstahlgesichert", bei der eine Tiir des 
Fahrzeuges weder vom TurauBengriff noch vom Tiirinnen- 
griff geoffnet werden kann. Als weitere Funktionsstellungen 
sind "entriegelt" und "verriegelt" zu nennen, wobei in der 
Funktionsstellung "entriegelt" die Tiir sowohi vom Turau- 
Bengriff als auch vom Tiirinnengriff geoffnet werden kann, 
wahrend in der Funktionsstellung "verriegelt" (auch "zen- 
tralverriegelt" genannt) die Tiir uber den Turinnengriff ge- 
offnet werden kann, so daB die Insassen des Fahrzeuges die- 
ses verlassen konnen, die Tiir nicht jedoch vom TurauBen- 
griff geoffnet werden kann, so daB ein Zugang von auBen zu 
dem Fahrzeug in dieser Funktionsstellung nicht moglich ist. 

Das Funktionselement, das bei dem amerikanischen Pa- 
tent als Betatigungshebel ausgebildet ist, wird von dem 
Stellantrieb zwischen verschiedenen Positionen bewegt. Zur 
Erfassung dieser Positionen und zur Steuerung des Stellan- 
triebes sind mehrere Positionserfassungseinrichtungen er- 
forderlich, die als Potentiometer ausgebildet sind. Die 
Schleiferbahnen des Potentiometers sind entweder an der 
Innenseite im Gehause der SchlieBeinrichtung aufgebracht 
oder befinden sich auf einem Schneckenrad, welches von 
dem Stellantrieb angetrieben wird. Die den Schleiferbahnen 
zugeordneten Schleifer sitzen auf dem Betatigungselement, 
wobei die Schleiferbahnen in elektrischen Schaltkreisen an- 
geordnet sind. 

Es hat sich herausgestellt, daB die Positionserfassungsein- 
richtung, die als Potentiometer realisiert ist, zwar zufrie- 
denstellend arbeitet, wobei jedoch der Aufbau der SchlieB- 
einrichtung unbefriedigend ist, da verschiedene Teile (Funk- 
tionselemente wie Schneckenrad und Betatigungshebel) so- 
wie das Gehause der SchlieBeinrichtung mit den Leiterbah- 
nen Yersehen werden muB, wobei eine Oberpriifung der 
elektrischen Funktionstuchtigkeit dieser Elemente erst nach 
dem Zusammenbau der gesamten SchlieBeinrichtung mog- 
lich ist. Sollte sich dabei herausstellen, daB Fehler in der 
elektrischen Verschaltung oder in der Positionserfassungs- 
vorrichtung vorliegen, ist die gesamte SchlieBeinrichtung 
nicht brauchbar und kann entweder nicht verbaut werden 
oder muB aufwendig uberpriift und gegebenenf alls repariert 
werden. 

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, eine 
eingangs beschriebene SchlieBeinrichtung, insbesondere fur 
ein Fahrzeug, bereitzustellen, die einfach zu montieren ist 
und bei der Fehler in der elektrischen Beschaltung oder in 
der Positionserfassungseinricbtung nicht zu einem Ausfall 
der gesamten SchlieBeinrichtung fuhren. Dariiber hinaus 
soli die Positionserfassungseinrichtung leicht austauschbar 
sein. 

Diese Aufgabe ist durch die Merkmale des Patentanspru- 
ches 1 geldst. 

ErfindungsgemaB ist vorgesehen, daB die Positionserfas- 
sungseinrichtung, insbesondere ein Potentiometer, als eine 
vormontierte Einheit ausgebildet ist, wobei diese Einheit 
iiber Verbindungsmittel mit dem Funktionselement verbind- 
bar ist. Dies hat den Vorteil, daB die als vormontierte Einheit 
ausgebildete Positionserfassungseinrichtung nach ihrer 
Montage elektrisch iiberpruft und die Funktionstuchtigkeit 
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festgestellt werden kann. Zum weiteren Einbau in die 
SchlieBeinrichtung gelangen somit nur solche vormontierte 
Einheiten, die in Ordnung sind. Defekte Einheiten konnen 
aussortiert oder instandgesetzt werden, um anschlieBend 

5 wieder verbaut zu werden. 

Die Montagefreundlichkeit erhoht sich dadurch, daB die 
vormontierte Einheit uber Verbindungsmittel mit dem Funk- 
tionselement verbindbar ist, wodurch zum einen eine rela- 
tive Lageausrichtung zwischen der vormontierten Einheit 

10 und dem Funktionselement der SchlieBeinrichtung gewahr- 
leistet ist und zum anderen iiber die Verbindungsmittel Tole- 
ranzen ausgleichbar sind. 

Durch die Verbindungsmittel ist nun auch die Moglich- 
keit gegeben, im Falle eines mechanischen Defektes der 

15 SchlieBeinrichtung (zum Beispiei ein Defekt an dem Funkti- 
onselement) oder im Falle eines elektrischen Defektes (an 
der Positionserfassungseinrichtung) das defekte Bauteil aus- 
zutauschen und durch ein Neues zu ersetzen, Aufgrund die- 
ser eindeutigen TYennung von Mechanik und Elektrik/Elek- 

20 tronik ist auch leicht erfaBbar, wo der Fehler liegt. Das ent- 
sprechend defekte Bauteil kann dann schnell und einfach 
ausgewechselt werden. 

In Weiterbildung der Erfindung ist die als Potentiometer 
ausgebildete Einheit auf einer Leiterplatte angeordnet und 

25 von einer Sicherungsscheibe auf der Leiterplatte gehalten. 
Uber die Leiterplatte kann die Verbindung von der Positi- 
onserfassungseinrichtung beispielsweise zu einer Auswerte- 
schaltung einfach und kurz hergesteilt werden, wobei auch 
andere Bauteile auf der Leiterplatte angeordnet sein konnen 

30 oder an dieser anschlieBbar sein konnen. In besonders vor- 
teilhafter Weise wird die Leiterplatte mit dem darauf gesi- 
cherten Potentiometer in einem Gehause untergebracht und 
kann somit lagerichtig ausgerichtet werden. Die Vormon- 
tage des Potentiometers auf der Leiterplatte und die Siche- 

35 rung mit der Sicherungsscheibe hat den Vorteil, daB die Lei- 
terbahnen auf der Leiterplatte ortsfest gehalten sind, wah- 
rend sich die Schleifer des Potentiometers um diese Leiter- 
bahnen drehen konnen. Der Einsatz eines Linearpotentio- 
meters, bei dem die Schleifer linear iiber die Leiterbahnen 

40 auf der Leiterplatte bewegt werden, ist an dieser S telle 
selbstverstandlich nicht ausgeschlossen. 

In Weiterbildung der Erfindung sind das Potentiometer 
und das Funktionselement auf einer gemeinsamen Welle an- 
geordnet. Damit sind sowohi die Lagerung fur das Potentio- 

45 meter als auch fur das Funktionselement und die Ubertra- 
gung der Bewegung des Funktionselementes, bewirkt durch 
den Stellantrieb auf das Potentiometer, auf engstem Raurne 
vereint, so daB sich dadurch eine kompakte Bauweise ergibt. 
In Weiterbildung der Erfindung weist ein Tragerkorper 

50 des Potentiometers Ausnehmungen zur Aufhahme von an 
dem Funktionselement angeordneten Fingern, oder umge- 
kehrt, auf. Diese Finger greifen wahrend der Montage des 
Tragerkorpers auf das Funktionselement in deren Ausneh- 
mungen ein (oder umgekehrt), so daB mittels dieses Form- 

55 schlusses einerseits die Kraftubertragung von dem Funkti- 
onselement auf den Tragerkorper des Potentiometers gege- 
ben ist Dies bewirkt, daB der Tragerkorper des Potentiome- 
ters den Bewegungen des Funktionselementes folgt und als 
Ausgangssignal des Potentiometers immer ein solches zur 

60 Verfugung stent, das die Stellung des Funktionselementes 
reprasentiert Zum anderen hat die Ausgestaltung Finger/ 
Ausnehmungen den Ybrteil, daB dadurch eine definierte 
Lage und eine eindeutige Ausrichtung zwischen dem Tra- 
gerkorper des Potentiometers und dem Funktionselement 

65 gegeben ist. Dies ist insbesondere dann Yon \forteil, wenn 
die Ausgestaltung der Ausnehmungen und der Finger nur 
eine einzige Relativlage zwischen dem Tragerkorper des Po- 
tentiometers und dem Funktionselement zu laBt, so daB da- 
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durch Einstellarbeiten hinsichtlich der Position des TYager- 
korpers des Potentiometers in Bezug auf das Funktionsele- 
ment oder umgekehrt entf alien konnen. 

In Weiterbildung der Erfindung weisen die Ausnehmun- 
gen eine geringere Tiefe auf als die Lange der Finger. Das 5 
bedeutet, daB die Finger nicht in ihrer vollstandigen Ge- 
samiheit in den Ausnehmungen eingreifen kOnnen, so daB 
immer nach der Montage ein Teilbereich der Finger nicht 
von den Ausnehmungen umgriffen wird. Dies hat den Vor- 
teil, daB aufgrund der geometrischen Konstruktion und ge- 10 
gebenenfalls in Abhangigkeit der verwendeten Materialien, 
wie zum Beispiel Kunststoff, ein Toleranzausgleich zwi- 
schen der Lage des TVagerkorpers des Potentiometers und 
des Funktionselementes moglich ist. Dieser Toleranzaus- 
gleich stellt sich aufgrund einer geringen Federmoglichkeit 15 
der Finger ein. Dariiber hinaus ist noch der Vorteil gegeben, 
daB mit dieser geometrischen. Konstruktion Temperatur- 
schwankungen ausgeglichen werden, was insbesondere 
dann wichtig ist, wenn die genannten Elemente in einem 
Gehause der SchlieBeinrichtung untergebracht sind. 20 

In Weiterbildung der Erfindung weist der Tragerkorper 
des Potentiometers eine Bohrung mit einem kleinen Durch- 
messer auf, der geringfugig groBer ist als der AuBendurch- 
messer der Welle. Damit kann das Funktionselement auf der 
Welle gelagert werden, wahrend der Tragerkorper nicht auf 25 
der Welle, sondern auf der Leiterplatte drehbar gelagert ist. 
Dadurch wird eine starre Kupplung zwischen dem Trager- 
korper des Potentiometers und dem Funktionselement ver- 
mieden, so daB geringfugige Bewegungen der Elemente 
moglich sind, um Toleranzen und gegebenenfalls auch Ma- 30 
terialausdehnungen und Materialschrumpfungen aufgrund 
von Temperaturanderungen unter Beibehaltung der Funkti- 
onstUchtigkeit ausgleichen zu kOnnen. Zur weiteren Ausge- 
staltung dieser Konstruktion wird auf die Figuren verwie- 
sen. 35 

In Weiterbildung der Erfindung ist zwischen dem Trager- 
korper des Potentiometers und dem Funktionselement als 
Verbindungsmittel eine die relative Lage zwischen dem Tra- 
gerkorper des Potentiometers und dem Funktionselement 
definierende und festsetzende Kupplung angeordnet. Das 40 
bedeutet, daB die Verbindungselemente nicht nur am den 
Tragerkorper und/oder dem Funktionselement angeordnet 
sein miissen, so daB es denkbar ist, daB zwischen dem Tra- 
gerkorper und dem Funktionselement eine Kupplung einge- 
setzt wird, die die Bewegung des Funktionselementes auf 45 
den Tragerkorper ubertragt und die eine relative Lage zwi- ■ 
schen dem Tragerkorper und dem Funktionselement defi- 
niert und festsetzt. So konnen beispielsweise der TVagerkbr- 
per und das Funktionselement einander zugerichtete Finger 
aufweisen, wahrend die Kupplung mit entsprechend gestal- 50 
teten Ausnehmungen versehen ist. Beziiglich der Ausgestal- 
tung einer solchen Kupplung wird auch auf die Tatsache 
verwiesen, daB auch hier die Ausnehmungen eine geringere 
Tiefe aufweisen konnen als die Lange der Finger. Die sich 
daraus ergebenen und beschriebenen Vorteile gelten hier in 55 
gleicher Weise. Eine solche Kupplung kann beispielsweise 
dann eingesetzt werden, wenn groBere Entfernungen zwi- 
schen dem Tragerkorper und dem Funktionselement tiber- 
briickt werden miissen. 

In Weiterbildung der Erfindung weist die Welle eine Ab- 60 
flachung, eine Langsnut, einen Langssteg oder dergleichen 
auf, die mit einer Abflachung, einem Langssteg, einer 
Langsnut oder dergleichen in dem Tragerkorper des Poten- 
tiometers und in dem Funktionselement korrespondiert. 
Auch damit ist die relative Lage zwischen dem TYagerkorper 65 
und dem Funktionselement eindeutig festgesetzt, wobei 
auch hier der Tragerkorper den Bewegungen des Funktions- 
elementes folgt und das Potentiometer ein die Stellung des 



Funktionselementes reprasentierendes Ausgangssignal ab- 
geben kann. 

In den weiteren Unteranspruchen sind Merkmale angege- 
ben, die sich auf die Montage der SchlieBeinrichtung bezie- 
hen und die daher im Hinblick auf die Montagefreundlich- 
keit von Vorteil sind. 

Eine Ausgestaltung einer erfindungsgemSBen SchlieBein- 
richtung, auf die vorliegende Erfindung jedoch nicht be- 
schrankt ist und auf andere Anwendungen ausdehnbar ist, 
ohne den Erfindungsrahmen zu verlassen, ist im folgenden 
beschrieben und anhand der Figuren erlautert 

Es zeigen: 

Fig. 1 den Aufbau einer SchlieBeinrichtung, 
Fig. 2 die Unterbringung der in Fig. 1 gezeigten Elemente 
in einem Gehause 

Fig. 3 den Aufbau eines Potentiometers, 
Fig. 4 eine Sicherungsscheibe, 

Fig. 5 Ausnehmungen in einem Tragerkorper des Poten- 
tiometers, 

Fig. 6 Finger an dem Funktionselement. 

Fig. 1 zeigt eine elektrisch betatigbare SchlieBeinrichtung 
mit einem Stellantrieb, der als Elektromotor 1 ausgebildet 
ist Auf einer Welle 2 des Eiektromotors 1 sitzt ein Schnek- 
kenrad 3, wobei von dem Elektromotor 1 ein als Steuer- 
scheibe 4 ausgebildetes Ubertragungselement angetrieben 
wird. Ein AuBenumfang 5 der Steuerscheibe 4 ist mit Zah- 
nen (in Fig. 1 nicht dargestellt) versehen, die mit dem 
Schneckenrad 3 kammen und somit ein Untersetzungsge- 
triebe bilden. Wenigstens eine Seite der Steuerscheibe 4 
weist Innenerhebungen 6 und AuBenerhebungen 7 auf, die 
einen Zwischenbereich bilden. Die Innen- und AuBenerhe- 
bungen 6, 7 bilden einen Konturverlauf zur Einstellung ver- 
schiedener Funktionen der SchlieBeinrichtung, wie dies spS- 
ter noch beschrieben wird. 

Die Steuerscheibe 4 ist auf einer Welle 9 drehbar gelagert. 
Mit der Bezugsziffer 10 ist ein erster Hebei bezeichnet, des- 
sen der Steuerscheibe 4 zugeordnetes Ende einen Zapfen 11 
tragt, der in den Zwischenbereich 8 hineinragt und an den 
Konturen der Innenerhebungen 6 und AuBenerhebungen 7 
zur Anlage kommen kann. Weiterhin ist in Fig. 1 noch ein 
zweiter Hebel 12 gezeigt, der mit dem ersten Hebel 10 auf 
einer gemeinsamen Welle 13 gelagert ist und unabhangig 
von dem ersten Hebel 10 mittels Innenerhebungen und Au- 
Benerhebungen auf der anderen Seite der Steuerscheibe 4 
einstellbar ist. An dieser Stelle sei erwahnt, daB mit der in 
Fig. 1 gezeigten Ausfuhrungsform die Betatigung des Tu- 
rinnengriffes und des TilrauBengriffes in Abhangigkeit der 
Stellungen der Hebel 10 und 12 auf SchloBelemente wie bei- 
spielsweise Sperrklinke/Drehfalle ubertragen werden kann 
oder nicht. Denkbar ist auch, einer einzelnen Handhabe (wie 
zum Beispiel Turinnengriff) einen eigenen Elektromotor 1 
mit eigener Steuerscheibe 4 und Innenerhebungen 6 und 
AuBenerhebungen 7 auf nur einer Seite und auch nur einem 
einzigen Hebel zuzuordnen. Da die Ausbildung der SchloB- 
elemente die Ausgestaltung des Stellantriebes nicht beruhrt, 
wurde auf eine Darstellung verzichtet. Zur Verdeudichung 
sei erwahnt, daB eine Handhabe iiber Bowdenzuge mit ei- 
nem weiteren Hebel in Verbindung steht, wobei dieser wei- 
tere Hebel beispielsweise von dem ersten Hebel 10 betatig 
bar ist. Der weitere Hebel wirkt auf SchloBelemente wie 
zum Beispiel auf die mit einer Drehfalle zusammenwirken- 
den Sperrklinke. In seiner einen Stellung bewirkt dann der 
erste Hebel 10, daB der weitere Hebel bei Betatigung der 
Handhabe auf die Sperrklinke wirken kann, wahrend in sei- 
ner weiteren Stellung der erste Hebel 10 derart auf den wei- 
teren Hebel wirkt, daB die Betatigung der Handhabe nicht 
auf die Sperrklinke wirken kann (Leerhub). 

Diese in Fig. 1 gezeigte Ausfuhrungsform erlaubt also 
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eine extrem flache Bauweise, die samtliche Funktionen ei- 
ner elektrisch betatigbaren SchlieBeinrichtung, wie "Entrie- 
gelung", "(Zentral-)Verriegelung M und "Diebstahlsicherung" 
(gegebenenfalls auch "Kindersicherung"), ermoglicht. 
Durch entsprechende Ansteuerung des Elektromotores 1 5 
und die Bewegung der Hebel 10 und 12 in Abhangigkeit der 
Konturen der Steuerscheibe 4 werden mit nur einem Stellan- 
trieb (Elektromotor 1) die SchloBfunktionen fur zwei Hand- 
haben (wie zum Beispiel Tiirinnen- und TiirauBengriff) rea- 
lisiert 10 
In Fig. 2 ist gezeigt, wie die in Fig. 1 gezeigten und mit glei- 
chen Bezugsziffem versehenen Elemente in einem Gehause 
14 der SchlieBeinrichtung untergebracht sind. Das Gehause 
14 weist einen Gehausedeckel 15 auf, wobei der Gehause- 
deckel 15 das Gehause 14 mittels einer nicht gezeigten und 15 
nicht bezifferten Dichtung feuchtigkeitsdicht und staubge- 
schiitzt abdeckt. 

In das Gehause 14 ist eine Leiterplatte 16 eingesetzt, 
wozu entweder an dem Gehause 14 oder an dem Gehause- 
deckel 15 oder an beiden entsprechende Mittel (wie zum 20 
Beispiel Zapfen oder dergleichen) vorgesehen sind, um die 
Leiterplatte 16 zu halten. So wind die Leiterplatte 16 bei- 
spielsweise in entsprechende Aussparungen eingesetzt oder 
die Leiterplatte 16 weist Bohrungen auf, mit denen sie uber 
Zapfen in dem Gehause 14 gefuhrt wird, wobei in dem Ge- 25 
hausedeckel 15 entsprechende Gegenzapfen vorgesehen 
sind, die die Leiterplatte 16 in ihrer Lage fixieren. Die Lei- 
terplatte 16 kann aber auch an dem Gehause 14 oder dem 
Gehausedeckel 15 angeklebt, verschraubt oder dergleichen 
werden. 30 

Weiterhin ist in dem Gehause 14 auf der Leiterplatte 16 
eine Positionserfassungseinrichtung in Form eines Potentio- 
meters 17 angeordnet. Anstelle des Potentiometers 17, das 
ein kontinuierliches Signal entsprechend der Stellung der 
Steuerscheibe 4 abgibt, oder erganzend dazu, kann auch eine 35 
Positionserfassungseinrichtung angeordnet werden, die dis- 
kontinuierlich Ausgangssignale erzeugt, so daB beispiels- 
weise in bestimmten Positionen der Steuerscheibe 4 Signale 
abgebbar und in Positionsbereichen dazwischen keine Aus- 
gangssignale erzeugt werden (oder umgekehrt). 40 

Das eine Ende der Welle 9 ist in dem Gehause 14 festge- 
setzt und wird in eine entsprechende Aufnahme drehfest 
eingesteckt oder schon mit Herstellung des Gehauses 14 
eingebracht Nach Montage der Steuerscheibe 4 sowie des 
Potentiometers 17 umfaBt eine Aufnahme 18 die in dem Ge- 45 
hausedeckel 15 vorhanden ist, die Welle 9, so daB diese 
Welle 9 an ihren beiden Enden drehfest gelagert ist und um 
diese herum die Steuerscheibe 4 und das Potentiometer 17 
sich bewegen kann. 

In Fig. 3 ist die als vormontierte Einheit ausgebildete Po- 50 
sitionserfassungseinrichtung in Form des Potentiometers 17 
im Schnitt gezeigt. Das Potentiometer 17 weist einen Tra- 
gerkorper 19 auf, der mit einer gestuften Bohrung 20 verse- 
hen ist. Diese Bohrung 20 weist einen groBen Durchmesser 
21 und einen kleinen Durchmesser 22 auf. Der groBe Durch- 55 
messer 21 ist dabei so gewahlt, daB ohne Berilhrung die 
Aufnahme 18 aufgenommen werden kann. Der kleine 
Durchmesser 22 ist so gewahlt, daB er entweder dem Au- 
Bendurchmesser der Welle 9 entspricht oder daB er groBer 
als der AuBendurchmesser der Welle 9 gewahlt ist, so daB in 60 
dem Zwischenbereich noch Raum vorhanden ist. 

Auf einer Oberflache 23 der Leiterplatte 16 sind konzen- 
trisch um die Bohrung 20 Leiterbahnen (und gegebenenfalls 
Kontaktbahnen) angeordnet, die von nicht bezeichneten 
Schleifern, die an Schleifertragern 24 des Tragerkorpers 19 65 
befestigt sind, abgetastet werden. 

Der Tragerkorper 19 weist an seinem AuBenumfang einen 
Steg 25 auf, der mit einer in Richtung der Oberflache 23 ge- 
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richteten Nut 26 versehen ist, wobei in die Nut 26 eine Dich- 
tung oder ein Dichtmittel einbringbar ist, um somit einen 
von dem Tragerkorper 19 umschlossenen Raum 27, in dem 
die Leiterbahnen (und gegebenenfalls Kontaktbahnen) so- 
wie die Schleifer an den Schleifertragern 24 angeordnet 
sind. Diese dichtende Abgeschlossenheit des Raumes 27 hat 
den Vorteil, daB die Bahnen und die Schleifer nicht ver- 
schmutzen konnen und gerade vor Feuchtigkeit, die zur 
Korrosionen fiihren konnte, geschutzt sind. 

Der Tragerkorper 19 ist im Bereich der Bohrung 20 mit 
einem umlaufenden nicht naher bezeichneten Ring in eine 
Ausnehmung, insbesondere eine Bohrung, in der Leiter- 
platte 16 eingesetzt, wobei der Tragerkorper nach dem Ein- 
setzen von einer Sicherungsscheibe 28 auf der Leiterplatte 
16 gehalten wird Somit handelt es sich bei der Leiterplatte 
16 mit dem geschilderten Potentiometer 17 um eine vor- 
montierte Baueinheit, die vorab, also vor Einsetzen in das 
Gehause 14 der SchlieBeinrichtung, auf ihre Funktionstuch- 
tigkeit hin, uberpruft werden kann. 

In Fig. 4 ist die Sicherungsscheibe 28 aus Fig. 3 im Detail 
gezeigt. Diese Sicherungsscheibe 28 weist ausgehend von 
ihrem AuBenumfang nach innen gerichtete, unabhangig 
voneinander bewegbare Finger 29 auf, wobei sich die nach 
innen gerichteten Enden der Finger 29 an dem AuBenring 
des Tragerkorpers 19 abstutzen und somit den Tragerkorper 
19 federnd auf der Leiterplatte 16 halten. Dadurch ist der 
Tragerkorper 19 drehbar, aber axial nicht mehf bewegbar 
auf der Leiterplatte 16 festgelegt. In der Mitte der Siche- 
rungsscheibe 28 ist die Welle 9 gezeigt, die eine Abflachung 
30 aurweist, wobei bei einer von Fig. 2 abweichenden Kon- 
struktion vorgesehen ist, daB eine der Abflachung 30 der 
Welle 9 entsprechende Abflachung auch an dem Funktions- 
element (Steuerscheibe 4) und dem Tragerkorper 19 des Po- 
tentiometers 17 vorhanden ist, so daB uber die einander zu- 
geordneten Abflachungen die Bewegung der Steuerscheibe 
4 auf den Tragerkorper 19 iibertragen wird und das Potentio- 
meter 17 ein der Stellung der Steuerscheibe 4 entsprechen- 
des Ausgangssignal abgibt. Dieses Ausgangssignal kann 
zum Beispiel von einem elektronischen Baustein, der eben- 
falls auf der Leiterplatte 16 angeordnet ist und der eine Aus- 
werteschaltung tragt, ausgewertet und zur weiteren Verar : 
beitung bereitgestellt werden. 

Bei einer Konstruktion, wie sie in den schon beschriebe- 
nen Fig. 2 und 3 und in den noch zu beschreibenden Fig. 5 
und 6 ausgefuhrt ist, kann die Abflachung 30 der Welle 9 
entf alien. 

In den Fig. 5 und 6 sind die Verbindungsmittel an dem 
Tragerkorper 19 und der Steuerscheibe 4 gezeigt. 

In Fig. 5 ist gezeigt, daB der Tragerkorper 19 in seiner in 
Richtung der Steuerscheibe 4 zeigenden Oberflache ver- 
schieden geformte Ausnehmungen aus weist, wobei eine 
flache Ausnehmung 31 und mehrere gebogene Ausnehmun- 
gen 32 vorhanden sind. Diese Ausnehmungen 31 und 32 
sind im Bereich des kleinen Durchmessers 22 angeordnet. 
Hierbei ist der kleine Durchmesser 22 gleich dem AuBen- 
durchmesser der Welle 9. 

In Fig. 6 sind die Verbindungsmittel an der Steuerscheibe 
4 gezeigt, wobei an dem dem Tragerkorper 19 zugewandten 
Ende der Steuerscheibe 4 mehrere Finger angeordnet sind, 
wobei ein flacher Finger 33 und mehrere gebogene Finger 
34 vorhanden sind. Der Querschnitt der Finger 33 und 34 
entspricht im wesentlichen dem Querschnitt der Ausneh- 
mungen 31 und 32. Im Langsschnitt haben die Finger 33 und 
34 eine leichte Wulstform, so daB sie nach dem Einsetzen in 
die Ausnehmungen 31 und 32 kraftschlussig in diesen ge- 
halten werden, wobei noch leichte radiale Bewegungen hin- 
sichtlich eines Toleranzausgleiches moglich sind. Dieser Ef- 
fekt des Toleranzausgleiches wird noch dadurch verstarkt, 
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daB die Finger 33 und 34 nicht rnit ihrer gesamten Lange in 
die Ausnehmungen 31 und 32 gesteckt werden, sondern dafi 
ein Teil der Finger 33 und 34 frei stehen bleibt. Die Form der 
Ausnehmungen 31 und 32 und der damit korrespondieren- 
den Finger 33 und 34 ist so gewahlt, daB eine eindeutige 5 
Lage des Tragerkorpers 19 zu der Steuerscheibe 4 nach der 
Montage gegeben ist. 

An ihrem oberen Ende weisen die Finger 33 und 34 noch 
eine Abflachung 35 auf, die es ermoglicht, daB dadurch die 
Finger 33 und 34 in die Ausnehmungen 31 und 32 besser 10 
eingefuhrt werden. Aufgrund der Ausbildung des Trager- 
korpers 19 und der Steuerscheibe 4, wie sie in den Fig. 5 und 
6 gezeigt ist, werden diese beiden Elemente in einer eindeu- 
tigen Lage zueinander verbunden und die Bewegung der 
Steuerscheibe 4 auf den Tragerkorper 19 des Potentiometers 15 
17 ubertragen. Wahrend dieser Drehbewegung sind der Tra- 
gerkorper 19 und die Steuerscheibe 4 um die feststehende 
Welle 9 herum geiagert, die damit die auftretenden Krafte 
aufnehmen kann. 

Sind die Verbindungsmittel, wie schon geschildert, als 20 
Kupplung verbunden, konnen sowohl die Steuerscheibe 4 
als auch der Tragerkorper 19 Finger 33 und 34 aufweisen, 
wobei die dazwischen angeordnete Kupplung sowohl in 
Richtung des Tragerkorpers 19 als auch in Richtung der 
Steuerscheibe 4 mit Ausnehmungen 31 und 32 versehen ist, 25 
in die die korrespondierenden Finger des Tragerkorpers 19 
und der Steuerscheibe 4 eingreifen. 

Eine umgekehrte Anordnung ist selbstverstandlich auch 
moglich, so daB der Tragerkorper 19 mit den Fingern 33 und 
34 und die Steuerscheibe 4 mit den Ausnehmungen 31 und 30 
32 versehen ist. Gleiches gilt fur den Fall, daB die Verbin- 
dungsmittel als Kupplung ausgestaltet sind, so daB dann das 
Kupplungsteil die Finger aufweist. 

Wahrend die in den Fig. 5 und 6 gezeigte Ausfiihrung den 
Vorteil des Toleranzausgleiches und der elastischen Nach- 35 
giebigkeit aufweist, konnen auch andere Verbindungen ein- 
gesetzt werden, wenn es darum geht, den Tragerkorper 19 in 
eindeutiger Lage zu der Steuerscheibe 4 auszurichten. Hier- 
bei sind zum Beispiel mehreckige Steckverbindungen zwi- 
schen der Steuerscheibe 4 und dem Tragerkorper 19 zu nen- 40 
nen. 

Bezugszeichenliste 

1 Elektromotor 45 

2 Welle 

3 Schneckenrad 

4 Steuerscheibe 

5 AuBenumfang 

6 Innenerhebungen 50 

7 AuBenerhebungen 

8 Zwischenbereich 

9 Welle 

10 erster Hebel 

11 Zapfen 55 

12 zweiter Hebel 

13 gemeinsame Welle 

14 Gehause 

15 Gehausedeckel 

16 Leiterplatte 60 

17 Potentiometer 

18 Aufnahme (fur die Welle 9) 

19 Tragerkorper 

20 Bohrung (gestuft) 

21 grofier Durchmesser 65 

22 kleiner Durchmesser 

23 Oberflache 

24 Schleifertrager 



25Steg 

26 Nut 

27 Raum 

28 Sicherungsscheibe 

29 Finger 

30 Abflachung 

31 flache Ausnehmung 

32 gebogene Ausnehmung 

33 flacher Finger 

34 gebogene Finger 

35 Abflachung 



Patentanspriiche 

1. SchlieBeinrichtung, insbesondere fur ein Fahrzeug, 
mit einem ein Funktionselement antreibenden Stellan- 
trieb zur Einstellung verschiedener Funktionsstellun- 
gen der SchlieBeinrichtung sowie einer Positionserfas- 
sungseinrichtung, insbesondere einem Potentiometer 
(17), zur Erfassung der Position des Funktionselemen- 
tes, dadurch gekennzeichnet, daB die Position serf as- 
sungseinrichtung als eine vormontierte Einheit ausge- 
bildet ist, wobei diese Einheit uber Verbindungsmittel 
mit dem Funktionselement verbindbar ist. 

2. SchlieBeinrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die als Potentiometer (17) ausgebil- 
dete Einheit auf einer Leiterplatte (16) angeordnet ist 
und von einer Sicherungsscheibe (28) auf der Leiter- 
platte (16) gehalten wird. 

3. SchlieBeinrichtung nach Anspruch 1 oder 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB das Potentiometer (17) und 
das Funktionselement, insbesondere eine Steuer- 
scheibe (4), auf einer gemeinsamen Welle (9) angeord- 
net sind. 

4. SchlieBeinrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 
3, dadurch gekennzeichnet, daB ein Tragerkorper (19) 
des Potentiometers (17) Ausnehmungen (31, 32) zur 
Aufnahme von an dem Funktionselement angeordne- 
ten Fingem (33, 34), oder umgekehrt, aufweist. 

5. SchlieBeinrichtung nach Anspruch 4, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Ausnehmungen (31, 32) eine ge- 
ringere Tiefe aufweisen als die Lange der Finger (33, 
34). 

6. SchlieBeinrichtung nach einem der vorhergehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der Trager- 
korper (19) des Potentiometers (17) eine Bohrung (20) 
mit einem kleineren Durchmesser (22) aufweist, der 
geringfugig groBer ist als der AuBendurchmesser der 
Welle (9). 

7. SchlieBeinrichtung nach Anspruch 1 oder 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB zwischen dem Tragerkorper 
(19) des Potentiometers (17) und dem Funktionsele- 
ment als Verbindungsmittel eine die relative Lage zwi- 
schen dem Tragerkorper (19) des Potentiometers (17) 
und dem Funktionselement definierende und festset- 
zende Kupplung angeordnet ist. 

8. SchlieBeinrichtung nach einem der vorhergehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB die Welle (9) 
eine Abflachung, eine Langsnut, einen Langssteg oder 
dergleichen aufweist, die mit einer Abflachung (30), ei- 
nem Langssteg, einer Langsnut oder dergleichen in 
dem Tragerkorper (19) des Potentiometers (17) und in 
dem Funktionselement korrespondiert. 

9. SchlieBeinrichtung nach einem der vorhergehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB in ein Ge- 
hause (14) die Welle (9) montiert wird und anschlie- 
Bend das Funktionselement und die vormontierte Ein- 
heit mit dem Potentiometer (17) derart uber die Welle 
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(9) geschoben wird, daB das Funktionselement mil dem 
Potentiometer (17) lagerichtig verbunden ist 
10. SchlieBeinrichtung nach einem der vorhergehen- 
den Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB das Ge- 
hause (14) von einem Gehausedeckel (15) verschlieB- 5 
bar ist, wobei der Gehausedeckel (15) eine Aufnahme 
(18) fiir die Welle (9) aufweist. 
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